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Robots and Actuators



                致力成为行业领先的电动执行器、电缸、机械手一流品牌。      TEL:0755-27850585

客 户 选 型 表
Customer Requirement
感谢您关注并恰询本公司产品，请您将需求信息填写后与我们联系，我们技术工程师将迅速与您联系！
	客户名称
Customer
	

	部    门
Department
	
	地  址
Address
	

	联 络 人
Contact
	
	电  话
Phone
	
	微信/QQ
Wechat/qq
	

	电子邮件
Email
	
	主营产品
Products
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 CONTROL Forms.CheckBox.1 \s [image: image2.wmf]产品咨询
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	步骤
	参数内容
	单轴机械手(滑台模组/电缸)
IX/RX/IXA/IX2

BS/BSC/TSH/TSC/IK/EG/RM系列
	多轴直交机械手
IRV2系列，IRV3系列

	1
	所需轴数
	[image: image4.wmf]单轴
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________

	2
	工作类型
	[image: image8.wmf]水平移动
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[image: image11.wmf]电动夹爪



 CONTROL Forms.CheckBox.1 \s [image: image12.wmf]微型电动缸
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	3
	有效行程
	                 mm
	  □X轴:         □Y轴:         □Z轴:       
（非上述常见样式可另行说明）

	4
	承载重量
	                 kg
	                             kg

	5
	工作力矩
	负载伸出的力臂长度 (估算)
Ma方向：负载：     kg,力臂       mm
Mb方向：负载：     kg,力臂       mm

Mc方向：负载：     kg,力臂       mm
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	6
	运行速度
加速度
	 速度：               mm/sec
加速度:       mm/sec2 (      G)

加减速时间：    sec   （1G=9.8m/sec2）
	□X轴:        □Y轴:       □Z轴:       

	7
	重复精度
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	8
	驱动样式
	[image: image40.wmf]滚珠丝杠
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	9
	马达类型
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  功率/系列：        品牌：        
（马达可客户自行选配和安装）
	请说明各轴的马达类型。

	10
	使用环境
	□一般环境  □洁净环境  □粉尘环境  
	

	11
	其他要求
	
	

	（纸张不够，可另行附件说明）

	深圳银光机器人技术有限公司  深圳市宝安区福海街道福园一路156号高新技术工业园4栋三楼
银光官网：Http://www.sz-vinko.com 
E-mail：sales@sz-vinko.com   微信：CHINA-VINKO  Tel：180 2542 2609/0755-2785 0585
产品3D数据在线下载网址：https://vinko.partcommunity.com/
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关注银光公众号
可在线下载3D
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